Задача 5


Для привода механизма используется асинхронный двигатель с фазным ротором с номинальным напряжением  и , выбираемый в соответствии с вариантом задания по таблице 3.7.
Таблица 3.7 - Варианты задания к задаче 5
	Последняя цифра шифра
	Тип двигателя

	0
	MTF 411-8

	1
	MTH 312-8

	2
	MTF 211-6

	3
	MTH 411-6

	4
	MTF 311-8

	5
	MTH 112-6

	6
	MTF 112-6

	7
	MTH 211-6

	8
	MTF 412-8

	9
	MTH 312-6


Разгон двигателя до основной скорости осуществляется с помощью симметричного пускового реостата в несколько ступеней при заданном моменте статистического сопротивления, приведенного к валу двигателя, величина которого выбирается по таблице 3.8.
Таблица 3.8 -  Варианты задания к задаче 5
	Последняя цифра шифра
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	

	0,7
	1,2
	0,85
	0,75
	1,0
	0,9
	1,1
	0,8
	0,95
	1,15


Требуется:
1. Выбрать по каталогам и справочникам электродвигатель и выписать все его технические данные.
2. Построить пусковую диаграмму и рассчитать сопротивления для каждой ступени пускового реостата.
3. 
Построить механическую характеристику в режиме противовключения так, чтобы при начальной скорости торможения, равной установившейся скорости на естественной характеристике, начальный тормозной момент был равен . Определить добавочное сопротивление в роторной цепи, обеспечивающее получение заданной характеристики.
4. Построить механическую характеристику двигателя при закороченном роторе для случая снижения напряжения питающей сети на 15 %.
3.5 Методические указания к задаче 5
1. Пусковую диаграмму построить в абсолютных единицах. При расчете характеристик и сопротивлений воспользоваться указаниями [2, 3, 6].
2. Расчет характеристики при пониженном напряжении выполнить пересчетом точек естественной характеристики по уравнению:
	
,
	

	где
	

	‑
	момент на естественной характеристике.
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